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progran JeDivV0207 ;

L B D T B S T

;;, ' kkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkhkhkkhhkhkkk kkkkkkkkkkkkkhhhhhhhhkhhhhkhkkx
//; *% *
I; ** Fonction : Programme Interface USB/BootLoader *
//; *% *
I; **  Element : Programme complet *
I *% e *
I; **  Type : Programme source REF : JEDIV0207B01 *
1 ** Auteur . Vaslin *
1 **  Date : 13/07/2014 *
I; **  Dpt/Ser *
I; ** |Langage : MikroPascal for PIC 18F4550 *
1 **  Machine *
1 **  QOutils : mikroPascal PRO
1 **  Ref. Doc.
Il e : Programme a partir de $1D00 *
//, kkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkhkhkkhhkhkkk kkkkkkkkkkkkkhhhhhhhhhhhhhkhkkk
//; * *
I
Il; Version BO 1
7K Réduction taille bootloader < $1CF
I; suppression lecture d'une adress
I; suppression lecture commande X
I
/l; Reception sur port US B
I
1 Commandes :
I; Pgr (506772) Programmation =Pg r
I; W (57) Envoi references = W
Il X (58)/Envoi Donnees =X ==> Supprim é
I; Y (59) Envoi Type Soft = Y
I; Z (5A) Arret programmation = Z
1 ? (3F )
I; : (3A) Data du fichier .hex =:0400000074EF12F097crl
I; Le format peut étre décrit comme u n ensemble de lignes de texte
I; Chaque ligne respecte la syntaxe suivante
1 :BBAAAATTHHHHHH.....HHHHC
1 ou :
I; 1.BB est le nombre d'octets de lalign e
I; 2.AAAA est I'adresse absolue (o u relative) du début de la li
ne
I; 3.TT est le champ spécifiant le typ e
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I; 4.HH...HHHH est le champ des do
1 5.CC est l'octet de checksum. C
a

1 somme des valeurs binaires d
hamps.

I; (Les calculs sont faits sur

es. )

I; Il'y a six valeurs possibles po

1 00, données, contient les d
I; 01, Fin du fichier, pour te

ées apres ce champ

I; 02, champ d'adresse étendue
de base du segment .

I; 03, Start Segment Address R
x86,

1 04, Extended Linear Address
ressage sur 32 bits .

I; Le champ d'adresse AAAA
ctets BB est 02.

I; Les deux octets présent
poids fort des

I; adresses 32, quand ils
ao0o0 .

1 05, Start Linear Address Re
est 0000,

I; le champ nombre d'octet
1 Les 4 octets de données
chargéedan s

I; le registre EIP (Extend

86 et processeurs suivants

I

I

/l; Emission sur port US B

/l;  OK (4F4B) Aquittement recept. commande
Il;  Erreur (457272657572) Erreur en recept. com
I

Il; W (57) Emission reference =W=JE
Il; X (58) Suppri

/l; Y (59) Emission Donnees =Y=US
/l; autres : Erreur + CrL f

I

/l;  Defintion des ports du micr 0
I; -
I

/l;  PortA.0 : Connection USB : Clignotant -
/l; PortA.1 : Erreur de reception USB ou at
exécutio n

/l;  PortA.2 : Programmation autorisée / Fin
/l;  PortA.3 : Programmation d'une ligne en ¢
II; PortA.4 : USB Activit é
I

I

/l;  PortB.0 : Non utilis é

/l;  PortB.1 : Non utilis é

/l;  PortB.2 : Non utilis é

/l; PortB.3 : Non utilis é

/l;  PortB.4 : Non utilis é

/l;  PortB.5 : Non utilis é

/l;  PortB.6 : Non utilis é

/l; PortB.7 : Non utilis é
I

I

nnées
‘est le complément a deux de

es octets de tous les autres

8 bits, en ignorant les reten

ur le champ de type (TT)
onnées et l'adresse 16 bit
rminer le fichier. Pas de don

, permet de définir I'adresse
ecord. Pour les processeurs 8
Record, autorise un mode d'a
est 0000, le champ nombre d'
s représentent les 16 bits de
sont combinés avec le type TT

cord. Le champ d'adresse AAAA

s BB est 04
représentent la valeur 32-bi

ed Instruction Pointer) du 80

=OK + CrL f
mande = Erreur + CrL f

DIV0206A01-2014-01crl f
né
B BootLoader 2014 crl f

en cours : Fixe - réalisé e
tente de commandes pendant un

de programmatio n
our s
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I,
I,
I,
I,
I,
I,
I,
I,
I
I
I,
I,
I,
I,
I,
I,
I,
I,
I
I
I,
I,
I,
I,
I,
I,
I,
I,

I
I

PortC.0
PortC.1
PortC.2
PortC.3
PortC.4
PortC.5
PortC.6
PortC.7

PortD.0
PortD.1
PortD.2
PortD.3
PortD.4
PortD.5
PortD.6
PortD.7

PortE.O
PortE.1
PortE.2
PortE.3
PortE.4
PortE.5
PortE.6
PortE.7

: Non utilis

: Non utilis

: Non connect
. indisponibl

. indisponibl

. indisponibl

: Non connect
: BootLoader = 0 / Applicatio

: Non utilis
: Non utilis
: Non utilis
: Non utilis
: Non utilis
: Non utilis
: Non utilis
: Non utilis

: Non utilis

: Non utilis

> Non connect
. indisponibl

. indisponibl

. indisponibl

. indisponibl

. indisponibl

uses USB_HID Library NA

procedur e InitMain ;

begi n

I

D D®D®DD

D D D D D D D D
>
I

D

® D®D®DDD

USB_Library_Core_NA

/I Disable

interrupt

I

INTCON :

INTCONZ
INTCONGC

RCOL. IPEN :

PIE1
PIE2

CMCO
ADCON

I

= 0;

0;
0;
= O,

0;

0;

7,
$OF;

// Disable Priority Levels on interrupt

/l comparators of
// all digital input

/I Init des variable

I

/I Donnees recue sur US

/I Code a emettr

ySend
yON_OF}

e

B

; I/l Pas de message a emettr
; / Mode programmatio

// Disable GIE, PEIE, TMROIE,INTOIE,RBI

f

USB_CNC_Declar,
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iBloc =0 ; // Rang dans un blo c
I -
I/l Ports Configuratio n
I -
TRISA = 0x00; /I set direction to be outpu t
TRISB = 0x00; /I set direction to be outpu t
TRISC := OxFF; I/ set direction to be intpu t
TRISD := 0x00; // set direction to be outpu t
TRISE := OxFF; I/ set direction to be intpu t
PORT; := 0x00; /l Turn OFF PORT A
PORTI := 0x00; // Turn OFF PORT B
PORTI := 0x00; /l Turn OFF PORT D
LATA = O0;
LATB = O;
PORTI := 0 ;
PORTI := 0 ;
Delay_ms (200) ; // 0.1 second dela
PORTI := OxFF ;
PORTI := OxFF ;
bPgrinProg = False ; // Programmation non en cour S
end;
I -
// Procedure d'interruptio n
I -
procedur e interrupt
begi n
PortA .4 = 1 ; I/l Set LED USB Activit

Il if bBootAppli = $0 then // Applicatio
if PORT(.7 = 1 then

begi n
asm
GOT( $1D08
end ;
end
el se
begi n
USB_Interrupt ;
end ;
PortA .4 = 0 ; // Reset LED USB Activit
end;
I -
/l Connection US B
I -
procedure TryToConnect ;
var |: byte ;
begi n

PortA .0 == 1 ;

4/11

mikroPascal PRO for PIC by mikroElektronika



217:
218:
219:

220:
221:
222:
223:
224
225:
226:
227:
228:
229:

230:
231:
232:
233:
234:
235:
236:
237:
238:
239:
240:
241:
242:
243:
244
245:
246:
247:
248:
249:
250:
251:
252:
253:
254:
255:
256:
257:
258:
259:
260:
261:
262:
263:
264
265:
266:
267:
268:
269:
270:
271:
272:
273:
274:
275:
276:

JeDiv0207.mpas

04/02/2019 21:55:23

Repeat
| = 10;
while I > 0 do
s for configuratio n
begi n
Delay_ms (200) ;
Dec(1);
i f ConfiguredUsb then | = O0;
end;
i f not ConfiguredUsb then
begi n
SoftDetachUsb ;
2sec s
inc (Relnits ) ;
end;
until ConfiguredUsb ;
PortA .0 = 0 ;
end;
I
I/l Conversion d'un byte en hex a
I
function HexToStr (Var bCha: Byte)
Var
bSave Byte ;
Begi n
bSave = bCha ; Il Transfert Byt
bSave := bSave div 16 ;
if bSave < 10 then
bSave = bSave + $30
el se
bSave = bSave + $37 ;
Result [0] := Chr(bSave) ;
bSave = bCha ; Il Transfert Byt
bSave ;= bSave and $F ;
if bSave < 10 then
bSave = bSave + $30
el se
bSave = bSave + $37 ;
Result [1] := Chr(bSave) ;
end ;

I

/I Conversion d'une chaine héxadécimale en entie

I

Il first, try simply to wait for max 2 secs

// test for configuration every 200 m S
I/l jump out of the loo p
I/ play it hard no w

Il so, Re-init Usb after 2 seconds, every 2

// do not give it u p

String[6] ;

e
IIMS B
/I entre O et 9

I/l entre A et F
/l Chargement MS B
e

/LS B
/I entre O et 9

I/l entre A et F
/l Chargement LS B

r

function HexTolnt (Var sCha: string[6];iNb Integer ) Integer
var
iHtl Integer
iValProv Integer
iResultat Integer
yChar Char ;
begi n
iResultat = 0;
iHtl = 0 ; /I Premier caracter e
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for iHI = 1 to iNb do

begi n
iResultat iResultat *
yChar sCha[ iHtl - 1]
ivalProv  := Ord(yChar) ;
i f iValProv < $3A then
begi n

iValProv = iValProv

end
el se
begi n
iValProv = iValProv
end ;

iResultat iResultat

end ;
Result := iResultat ;
end ;

Procedur e VerificationData O

Begi n

/I Vérification des donnée S
bDataOK := True ;

for kMain := 0 to 31 do
begi n

16 ;

-$30 //-$30=0a

/I @ suivant

-$37; IIAa

+

iValProv

/I Caractére suivan t

F

9

9

bDataRead [ kMain] := FLASH_Reac( dAdresseBloc + kMain) ;
[ kMain] then

i f bDataRead [ kMain] <>
bDataOK := False ;
end ;
if yON_OFF = $FF then
begi n
i f bDataOK = True then
ySend :=
el se
ySend

=

1
o

end
el se

1
=

ySend
end ;

I
// Programmtion des donnée s
I
procedur e ProgramLine (Var iMode

begin
if iMode = 1 then
begin
For jMain = 0 to 32 do
begi n

end ;
end ;
iMain = 1 ;
for jMain = 0 to 1 do
begi n

bvaleurData

/I Erreu

/I Verif O K

r

/I Verif O K

Integer ) ;

bvaleurData [jMain | = $FF ;

sChaine [jMain ] := ReceiveBuffer

inc (iMain ) ;
end ;
iNbData := HexTolnt (sChaine , 2)

/l; RAZ bloc Dat a

/I Nb de donnée s

[ iMain ]

/I Nb de donnée S
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for jMain = 0 to 3 do /[l Adress e
begi n
sChaine [jMain ] := ReceiveBuffer [iMain ] ;
inc (iMain ) ;
end ;
dAdresseData := HexTolnt (sChaine ,4) ; //Adress e
i f dAdresseData < $1000 then /I Vecteur Reset et Interruption S
dAdresseData := dAdresseData + $1D00 ;
if iMode = 1 then
begi n
dAdresseBloc  := dAdresseData ;
bPgrinProg = True ;
end ;
for jMain = 0 to 1 do /I Type de donnée S
begi n
sChaine [jMain ] := ReceiveBuffer [iMain ] ;
inc (iMain ) ;
end ;
iTypeCde := HexTolnt (sChaine ,2) ; /Il Type de donnée S
if iTypeCde = 4 then
yON_OFF = 2 ; /I Donnees de registres non enregistré S
if iTypeCde = 1 then
begi n
yON_OFF := 0 ; // Fin de fichie r
PortA .2 = 0 ; I/l Fin de programmatio n
end ;
if iTypeCde = 0 then
if yON_OFF <> 2 then
yON_OF} := $FF ; // Ligne a programme r
for kMain := 0 to iNbData -1 do /I Lecture des dat a
begi n
for jMain = 0 to 1 do /I Type de donnée S
begi n
sChaine [jMain ] := ReceiveBuffer [iMain ] ;
inc (iMain ) ;
end ;
iValHex = HexTolnt (sChaine , 2) ;
iValAdr = kMain +( ( fMain -1)*16) ;
bvaleurData [iValAdr ] := iValHex ;I Type de donnée s
end ;
if iMode = 2 then
begi n
if yON_OFF = $FF then
begi n

PortA .3 := 1 ; // Allumage LE D
FLASH_Write_32 ( dAdresseBloc
Delay_ms (10) ;

, bvaleurData ) ;

PortA .3 := 0 ; //Extinction LE D
bPgrinProg := False ;
end ;
VerificationData O ;
end
el se
ySend = 1 ; Il Verif O K
end ;
e -
/l Start programm e
/I Silebit7duportCest=ale t
/I le contenu de 'adresse $1D00 <> FF (pas éffa cée)
/l Lancement de l'applicati f
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/I Sinon lancement du Bootloade r
e -
begi n
TRISC := OxFF; I/ set direction to be intpu t
if PORT(L7 = 1 then
begi n
i f FLASH_Reac($1D00) <> $FF then // Test vecteur Rese t
begi n
I bBootAppli := $0 ; // Applicatio n
asm
GOT( $1D00
end ;
end ;
end ;
Il bBootAppli := $7F ; // Boot Loade r
InitMain ; /l Recherch e
InitUsb ;
PortA .1 := 1; /I signal power suppl y
Delay_ms (100); // after that, signal USB activ e
PortA .1 = O0;
yON_OFt := $FF ; // Programmation possibl e
Repeat
until ConfiguredUsb ; // wait for USB configuratio n
PrevActiveUsb = false ; //force first time "HID Connected" displa y
Relnits = O;
whi |l e true do
begi n
bReceptUSB := False ; // Booleen de reception US B
I f ActiveUsb then /I signal usb activity on le d
begi n
Mo
I ------ This is the main (user dependant) part of the code ----------
I oo
/I clear both user defined buffers (just for test p urposes )
/I for | :=0 to SizeOf(ReceiveBuffer) -1 do Re ceiveBuffer[l] := 0
for iMain = 0 to SizeOf (SendBuffer ) -1 do
SendBuffer [iMain ] = 0;
/l Pas d'emissio n
ySend = 0 ;
/l read data from the USB-HID interface and echo i t
i f USB_HID_Read( CReceiveBuffer , SizeOf ( ReceiveBuffer )) then // USB data
camei n
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458: begi n

459:

460: /l; S (53) Envoi du status = S

461: i f ReceiveBuffer [0] = 'S then

462: begi n

463: for iMain = 0 to 63 - 1 do

464; SendBuffer [iMain ] := SendBufferSav [iMain ] ; // chargement donné
ées

465: ySend := 9 ; [//Codecharg &

466: end ;

467:

468: Il; W (57) Envoi references = wW

469: i f ReceiveBuffer [0] = 'W' then

470: begi n

471: for iMain = 0 to SizeOf (bReference ) - 1 do

472; SendBuffer [iMain ] := bReference [iMain ]; // chargement referenc
e

473: ySend := 9 ; [//Codecharg &

474: end ;

475:

476: i f ReceiveBuffer [0] = 'Y'" then

A77: begi n

478: for iMain = 0 to SizeOf (bTypeSoft ) - 1 do

479: SendBuffer [iMain ] := bTypeSoft [iMain ]; // chargement Type Sof t

480: ySend := 9 ; //Codecharg &

481: end ;

482:

483: i f ReceiveBuffer [0] = 'Z' then /I Arret programmatio n

484: begi n

485: for iMain = 0 to SizeOf (bPgrOff ) - 1 do

486: SendBuffer [iMain ] := bPgrOff [iMain ]; // chargement PgrOf f

487: ySend := 9 ; //Codecharg &

488: PortA .2 := 0 ; // Led programme autorise eteint e

489: if DbPgrinProg = true then

490: begi n

491; PortA .3 := 1 ; // Allumage LE D

492: FLASH_Write_32 ( dAdresseBloc , bvaleurData ) ;

493: Delay_ms (10) ;

494: PortA .3 := 0 ; // Extinction LE D

495: VerificationData O ;

496: bPgrinProg := False ;

497: end ;

498: end ;

499:

500: I/l; :(3C) Data du fichier Pai r

501: i f ReceiveBuffer [0] = '<' then

502: begi n

503: fMain = 1 ;

504: ProgramLine (fMain ) ;

505: end ;

506: I/l; :(3E) Data du fichier Pai r

507: i f ReceiveBuffer [0] = ">' then

508: begi n

509: fMain = 2 ;

510: ProgramLine (fMain ) ;

511: end ;

512:

513: /l; P (50) Passage en mode programmatio n

514: i f ReceiveBuffer [0] = 'P' then

515: begi n

516: i f ReceiveBuffer [1] = 'g" then
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ets a efface

ttement command e

commande

begi n
i f ReceiveBuffer [2] =T then
begi n
Il Pgr (506772) Programmatio n
for iMain = 0 to SizeOf (bPgrOn) - 1 do
SendBuffer [iMain ] := bPgrOn[iMain ]; // chargement Pgro
yON_OF¥ = S$FF ; / Mode programmation autoris é
PortA .2 := 1 ; // Led programme autorise allumé e
ySend := 9 ; //Codecharg &
dAdresseData := $1D00 ; /I Adresse de début d'effacemen
ReceiveBuffer [0] := '0" ;
For iMain := O to iNbBlocErase do // 384 blocs de 64 octe
r
begi n
FLASH_Erase_64 ( dAdresseData ) ;
dAdresseData := dAdresseData + 64 ;
end ;
end ;
end ;
end ;
/' Fin traitement verificatio n
if ySend = 1 then
begi n
for iMain = 0 to SizeOf (bAcquitCmd ) do
SendBuffer [iMain ] := bAcquitCmd [iMain ]; // chargement acqquit
PortA .1 := 0; // Pas d'Erreur de receptio n
end ;
if ySend = 0 then
begi n
for iMain = 0 to SizeOf (bErrorCmd ) do
SendBuffer [iMain ] := DbErrorCmd [iMain ]; // chargement Erreur
PortA .1 := 1; // Erreur de receptio n
end ;
if ySend = 9 then
begi n
PortA .1 := 0; // Pas d'Erreur de receptio n
end ;
if DReceptUSB = False then
begi n
for iMain = 0 to SizeOf (ReceiveBuffer ) -1 do
ReceiveBuffer [iMain ] = 0 ;
end ;
For iMain = 0 to 15 do
SendBufferSav [iMain ] := SendBuffer [iMain ] ;
r epeat
/l envoi des donnee S
until USB_HID_Write ( €SendBuffer , SizeOf ( SendBuffer ));
end;
e et
Mo
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[ -=mmmmme this part is only for (re)connection purposes -----------
Jlrmmmmmm s e
PortA . 1 = 1,
i f PrevActiveUsb = false then
begi n /I connection was lost, is established no w
PrevActiveUsb = true ;
end,
end
el se
begi n // connection was established, is lost now, try to re-establish conne
ectio n
PortA .1 = 0;
i f PrevActiveUsb = true then
begi n /I connection los t
PrevActiveUsb = false ;
TryToConnect ; /I try to reconnec t
end,
end,
Jlrmmmmmm s e -
end,
end.
end.
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